Universidad Nacional de Ingenieria (UNI)
Escuela Profesional de

Inteligencia Artificial
Silabo 2027-1

1. CURSO
AI363. Sistemas Auténomos (Electivo)

2. INFORMACION GENERAL

2.1 Curso : AI363. Sistemas Auténomos

2.2 Semestre : 97° Semestre.

2.3 Créditos 4

2.4 Horas : 2 HT; 4 HP;

2.5 Duracién del periodo : 16 semanas

2.6 Condicion : Electivo

2.7 Modalidad de aprendizaje : Presencial

2.8 Prerrequisitos : AI264. Aprendizaje Profundo. (7™° Sem)

3. PROFESORES

Atencién previa coordinacién con el profesor

4. INTRODUCCION AL CURSO
Este curso cubre los principios de sistemas auténomos capaces de percibir, decidir y actuar independientemente, incluyendo
arquitecturas de decision, navegacion auténoma y consideraciones de seguridad critica.

5. OBJETIVOS

= Implementar pipelines de percepcion-decision-accién
= Disenar sistemas de planificacion de movimientos

= Evaluar riesgos en sistemas auténomos de seguridad critica

6. RESULTADOS DEL ESTUDIANTE

AG-C02) Etica: Aplica principios éticos y se compromete con la ética profesional y las normas de la practica profesional
de la computacién. (Usage)

AG-C09) Disefio y Desarrollo de Soluciones: Disefia, implementa y evalda soluciones para problemas complejos de compu-
tacion. (Assessment)

AG-C12) Usa enfoques sistémicos para seleccionar, desarrollar, aplica, integrar y administrar tecnologias seguras de
computacién para lograr los objetivos del usuario. (Assessment)

7. TEMAS

Unidad 1: Fundamentos de Autonomia (12 horas)
Resultados esperados: AG-C09

Temas Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)
» Arquitecturas de control (sense-plan-act vs behavior- » Implementar filtros de localizacién [Usar]
based)

» Evaluar arquitecturas de control [Evaluar]
» Localizacién y mapeo simultdneo (SLAM)

= Filtros bayesianos (Kalman, Particle)
Lecturas : [thrun2005probabilistic]




Unidad 2: Toma de Decisiones Auténomas (24 horas)

Resultados esperados: AG-C09

Temas

Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)

= Redes neuronales para control end-to-end
» Planificacién de trayectorias (A*, RRT*)

= Aprendizaje por refuerzo en robética

» Entrenar redes para control vehicular [Usar]

» Diseniar sistemas hibridos légica-IA [Evaluar]

Lecturas : [bojarski2016endtoend]

Unidad 3: Seguridad y Etica (8 horas)

Resultados esperados: AG-C09

Temas

Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)

» Fallas en cascada en sistemas autéonomos
» Mecanismos de 7kill switch”éticos

= Regulaciones para vehiculos auténomos

= Analizar casos de fallas criticas [Familiarizarse]

» Implementar salvaguardas bésicas [Usar]

Lecturas : [amodei2016concrete]

8. PLAN DE TRABAJO
8.1 Metodologia

Se fomenta la participacion individual y en equipo para exponer sus ideas, motivandolos con puntos adicionales en las

diferentes etapas de la evaluacién del curso.
8.2 Sesiones Tedricas

Las sesiones de teoria se llevan a cabo en clases magistrales donde se realizaran actividades que propicien un aprendizaje

activo, con dindmicas que permitan a los estudiantes interiorizar los conceptos.

8.3 Sesiones Practicas

Las sesiones précticas se llevan en clase donde se desarrollan una serie de ejercicios y/o conceptos practicos mediante

planteamiento de problemas, la resolucién de problemas, ejercicios puntuales y/o en contextos aplicativos.

9. SISTEMA DE EVALUACION
Fopkkkk VAT UATION MISSING otttk

10. BIBLIOGRAFIA BASICA
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