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Escuela Profesional de
Inteligencia Artificial
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1. CURSO
AI363. Sistemas Autónomos (Electivo)

2. INFORMACIÓN GENERAL
2.1 Curso : AI363. Sistemas Autónomos
2.2 Semestre : 9no Semestre.
2.3 Créditos : 4
2.4 Horas : 2 HT; 4 HP;
2.5 Duración del periodo : 16 semanas
2.6 Condición : Electivo
2.7 Modalidad de aprendizaje : Presencial
2.8 Prerrequisitos : AI264. Aprendizaje Profundo. (7mo Sem)

3. PROFESORES

Atención previa coordinación con el profesor

4. INTRODUCCIÓN AL CURSO
Este curso cubre los principios de sistemas autónomos capaces de percibir, decidir y actuar independientemente, incluyendo
arquitecturas de decisión, navegación autónoma y consideraciones de seguridad cŕıtica.

5. OBJETIVOS

Implementar pipelines de percepción-decisión-acción

Diseñar sistemas de planificación de movimientos

Evaluar riesgos en sistemas autónomos de seguridad cŕıtica

6. RESULTADOS DEL ESTUDIANTE

AG-C02) Ética: Aplica principios éticos y se compromete con la ética profesional y las normas de la práctica profesional
de la computación. (Usage)

AG-C09) Diseño y Desarrollo de Soluciones: Diseña, implementa y evalúa soluciones para problemas complejos de compu-
tación. (Assessment)

AG-C12) Usa enfoques sistémicos para seleccionar, desarrollar, aplica, integrar y administrar tecnoloǵıas seguras de
computación para lograr los objetivos del usuario. (Assessment)

7. TEMAS

Unidad 1: Fundamentos de Autonomı́a (12 horas)
Resultados esperados: AG-C09
Temas Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)

Arquitecturas de control (sense-plan-act vs behavior-
based)

Localización y mapeo simultáneo (SLAM)

Filtros bayesianos (Kalman, Particle)

Implementar filtros de localización [Usar]

Evaluar arquitecturas de control [Evaluar]

Lecturas : [thrun2005probabilistic]
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Unidad 2: Toma de Decisiones Autónomas (24 horas)
Resultados esperados: AG-C09
Temas Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)

Redes neuronales para control end-to-end

Planificación de trayectorias (A*, RRT*)

Aprendizaje por refuerzo en robótica

Entrenar redes para control vehicular [Usar]

Diseñar sistemas h́ıbridos lógica-IA [Evaluar]

Lecturas : [bojarski2016endtoend]

Unidad 3: Seguridad y Ética (8 horas)
Resultados esperados: AG-C09
Temas Aprendizaje esperado (Learning Outcomes)

Fallas en cascada en sistemas autónomos

Mecanismos de ”kill switch”́eticos

Regulaciones para veh́ıculos autónomos

Analizar casos de fallas cŕıticas [Familiarizarse]

Implementar salvaguardas básicas [Usar]

Lecturas : [amodei2016concrete]

8. PLAN DE TRABAJO
8.1 Metodoloǵıa
Se fomenta la participación individual y en equipo para exponer sus ideas, motivándolos con puntos adicionales en las

diferentes etapas de la evaluación del curso.
8.2 Sesiones Teóricas
Las sesiones de teoŕıa se llevan a cabo en clases magistrales donde se realizarán actividades que propicien un aprendizaje

activo, con dinámicas que permitan a los estudiantes interiorizar los conceptos.

8.3 Sesiones Prácticas
Las sesiones prácticas se llevan en clase donde se desarrollan una serie de ejercicios y/o conceptos prácticos mediante

planteamiento de problemas, la resolución de problemas, ejercicios puntuales y/o en contextos aplicativos.

9. SISTEMA DE EVALUACIÓN
********* EVALUATION MISSING ********

10. BIBLIOGRAFÍA BÁSICA
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